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Sistemas Mecatrônicos e de Movimento

Vendas e serviços mundiais

Presença global e fabricação em todo o mundo.

Uma ampla gama de setores atendidos
Manuseio de materiais, têxteis, processamento de madeira, 
embalagens, alimentos, bebidas e gruas.

Parceiro Mecatrónico 360 °

Soluções customizadas
Equipa que trabalha ao lado de nossos clientes para criar as 
soluções perfeitas para as vossas necessidades.

1 Sistemas Mecatrónicos e de Movimento



Presença Mundial

Filiais com 
equipe M&M

Centros de 
Excelência 

Presença direta em 15 
países.

Filiais 
Bonfiglioli

1 Sistemas Mecatrónicos e de Movimento

Com nossa rede em constante expansão, somos capazes de responder pronta e efetivamente 
às solicitações de nossos clientes em todo o mundo com soluções otimizadas e inovadoras.

2 Centros de Excelência e 
presença direta em Itália 
e Alemanha

4 Filiais com M&M direto com 
suporte técnico e comercial 
especializado na França, 
Índia,  Espanha e China.



Sistemas de requisitos AGVs

Caixas redutoras de acionamento planetário eficiente para 
AGV com um design otimizado que se adapta à 
montagem das rodas

Motor de baixa voltage 

Versão compacta (motor + redutor) para melhorar ainda mais restrições 
dimensionais normalmente para essas aplicações

Um Sistema AGV é compost de:

Redutores Planetários Motor

Solução Integrada

A solução AGV responde aos níveis de alto desempenho normalmente exigidos por essas aplicações, como:

• Alta densidade de binário para transmissões planetárias
• Folga baixa e rigidez de torção para alta precisão de posicionamento
• Altas cargas radiais e axiais
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A.
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Tipos de robôs movéis

3 Tipos de robôs movéis

Deck-load Empilhadeira 

Tugger Pull Braço montado



3 Tipos de robôs movéis

Tipos de robôs movéis

Triciclo

• 1 eixo para direção
• 1 eixo para rotação 

(motoredutor)

• Direção de 2 eixos (motoredutores)
• Rotação feita por diferencial de 

velocidade

• Direção de 2 eixo (motoredutores)
• Rotação feita por diferencial de 

velocidade

Quadrângulo

Normalmente mais usado Posicionamento angular menos preciso Extremamente manobrável, mas caro

Diferencial

Configurações do trem de força



3 Tipos de robôs movéis

Como a Bonfiglioli aborda o mercado de AGV

Deck-Load Espilhadeira Tugger/Pull

Servomotor + 
Redutor Planetário de 

Precisão

Vasta gama de soluções 
industriais e móveis

Tipos de robôs movéis



3 Tipos de robôs movéis

Aonde os AGVs são usados? 

Principais setores do usuário final por receita*

*: Interact Analysis (2019),The Mobile Robot Market – 2019

Maioria: 

Empilhadeira 

e Rebocador

Maioria: 

Deck-Load

Tipos de robôs movéis



4 Soluções de sistema AGVs da Bonfiglioli

A Bonfiglioli e a Bonfitec estão dispostas a ser seus parceiros no desenvolvimento e fabricação da 
solução que atenda às vossas necessidades.

Ouvir Antecipar

Atingir o alvo Aperfeiçoar

Soluções de sistema AGVs da Bonfiglioli



4 Bonfiglioli AGVs system solutions

• Tipo de robô móvel
• Faixa de peso para transportar
• Desempenho alto / médio
• Campo do setor: farmacêutico; logística, alimentos e bebidas, etc.
• Regulamentos para cumprir
• Restrições de projeto (compactação, layout específico de AGV etc.)
• Solução em uso e possíveis melhorias
• Nível de integração: somente redutor; redutor + roda; motor de baixa tensão; redutor + roda + motor
• Dados da aplicação: ciclo de trabalho, temperatura ambiente, ambiente ...
• Opções necessárias

Soluções de sistema AGVs da Bonfiglioli
Antes de oferecer uma solução padrão, gostaríamos de ouvir suas necessidades!
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Soluções de sistema AGVs da Bonfiglioli

• Melhor solução modular integrada: motores de ímanes permanente + redutor planetárias de precisão + 
roda

• Parceiro no desenvolvimento de soluções que se adaptam às suas necessidades

• Projeto montado em flange e otimização da roda

• Alto binário nominal / aceleração; cargas radiais elevadas para sistemas AGVs poderosos

• Alta rigidez de torção, juntamente com baixa folga, permite alta precisão do sistema AGV

• Projetado para melhor layout e economia de espaço

• Melhor sistema de eficiência para reduzir o consumo de bateria

• Fiabilidade

• Fácil de instalar

• Desenvolvido e produzido na Itália

Por que Bonfiglioli?
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Características gerais:

Versão de 2 estágios com relações 9… 100;

Novo design de alojamento personalizado para montagem em roda compacta;

Capacidade de carga radial aprimorada de até 10.000 N;

Torque de saída de até 155 Nm (~ 1200 kg);

Torque de aceleração até 300 Nm;

Folga 7… 12 arcmin;

As caixas redutoras TQF e TQFE são as versões mais adequadas para aplicações AGV devido à sua extrema compactação e
alta capacidade de carga.

Assim, para melhorar a integração mecânica e o desempenho da roda, um novo design com eixo flangeado foi desenvolvido
pela Bonfiglioli:

Novo redutor de precisão da Bonfiglioli para sistemas AGV

Soluções de sistema AGVs da Bonfiglioli



4 Soluções de sistema AGVs da 
Bonfiglioli

Novo design do redutor de precisão, derivado diretamente da versão TQFE, mas com uma nova interface de
montagem e maior capacidade de carga do rolamento para maximizar o desempenho para aplicações AGV.

Alta capacidade de carga:
Rolamento de rolos de 
contato angular com ponto 
de aplicação de carga 
otimizado

Alta capacidade 
de carga:
Rolamento de rolos 
de contato angular 
com ponto de 
aplicação de carga 
otimizado

Soluções de sistema AGVs da Bonfiglioli



4 Soluções de sistema AGVs da Bonfiglioli

Os servomotores da Bonfiglioli série BMD atendem aos requisitos de AGV.

Graças ao nosso know-how interno, podemos implementar funcionalidades específicas que orientam o nosso 
design às necessidades do cliente.

Alguns exemplos típicos:
Enrolamento personalizado para alimentação de baixa tensão (ou seja, 24Vdc e 48Vdc de acordo com os 
limites de velocidade e tamanho do motor)
Encoders especiais com diferentes protocolos para combinar com o variador ou para responder a uma alta 
compactação
Disposição, layout e tipo de conectores diferentes
Possibilidade de melhorar a compactação por integração com redutores PPG (Precision Planetary Gearboxes)
Freio de retenção

Soluções de sistema AGVs da Bonfiglioli
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Soluções de sistema AGVs da Bonfiglioli

Servomotores Bonfiglioli série BMD

Tamanhos BMD  
48 VDC 

1600 
min-1

3000 
min-1

4500 
min-1

5500 
min-1

6000 
min-1

BMD 65 0.85 X X X X X

1.7 X X X X X

2.2 X X X X

BMD 82 3.2 X X X

4.4 X

BMD 102 4.0 X X

BMD 118 5.6 X

• A tabela demonstra combinações de tamanhos 
de motores e velocidade nominal que podem 
ser facilmente personalizadas para um sistema 
48 VCC.

• O tamanho 65 geralmente requer um aumento 
de comprimento para conexões internas.

• Outras combinações ou tamanhos podem ser 
avaliados após uma análise detalhada da 
aplicação.



4 Soluções de sistema AGVs da Bonfiglioli

Design compacto - PPG com integração do motor

Pela integração de redutores e motores, podemos propor uma excelente solução compacta para a série 
BMS:

TQF 
series

BMD series
(customizado
para baixa
voltage)

• Combinação de redutor e  servomotor: motores síncronos de ímanes permanente BMD + TQF (redutores planetárias de precisão)

• Construção compacta: reduz até 25% do comprimento total

• Suporte técnico e classificação clara que leva em consideração qualquer redução devido às condições operacionais

• Muitas variantes e personalização (a pedido) para maior flexibilidade

• Projeto e caracterização para saída máxima, considerando a sinergia entre o motor BMD e o redutor  PPGs

BMS 
series

Soluções de sistema AGVs da Bonfiglioli
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Design Compacto – PPG com motor integrado

As características distintivas são resumidas nestes principais pontos:

• Design compacto que permite economia de espaço para layouts de máquinas;

• Otimização das combinações motor, redutor e variador, com o benefício de alto desempenho e alta 
eficiência energética;

• Correspondência entre as demandas da aplicação e a área de operação do motoredutor que leva um 
produto menor;

• Alta flexibilidade na seleção de opções

• Tais como designs de feedback, volante adicional, conectores etc.

Soluções de sistema AGVs da Bonfiglioli



4 Soluções de sistema AGVs da Bonfiglioli

Combinações compactas com novo design do redutor de precisão

BMS servomotor 
48VDC 

Novo redutor 
tamanho 060 

Novo redutor 
tamanho 070 

Novo redutor 
tamanho 090 

- Mn2 [Nm] Ma2 [Nm] Mn2 [Nm] Ma2 [Nm] Mn2 [Nm] Ma2 [Nm]

065A 9 … 33 45 … 55 20 … 56 60 … 120

065B 16 … 33 45 .. 55 26 … 64 75 … 120

082B 48 … 60 120

102A 34 110 155 300

** Outras variantes de tensão / velocidade / tamanhos podem ser avaliadas de acordo com tamanhos 
de BMD viáveis e uma análise da aplicação detalhada.

Soluções de sistema AGVs da Bonfiglioli



4 Soluções de sistema AGVs da Bonfiglioli

Requisitos adicionais disponíveis nas personalizações:

• Faixa de temperatura fora dos limites do catálogo
• Ambiente corrosivo e proteção especial de superfície
• Maior proteção IP
• Diferentes tipos de conectores e layouts

Soluções de sistema AGVs da Bonfiglioli



5 Histórias de sucesso da Bonfiglioli

Descrição da aplicação:
Motorização das 2 rodas de um robô colaborativo.

Histórias de sucesso da Bonfiglioli - Aplicação 1



5 Histórias de sucesso da Bonfiglioli

Produto Bonfiglioli:

Atual:
X_BMD 65 1.7 4500 48 63 11 NK 65 PTC RES2 P1N S1N F24
Drive: 1600W / 48V / CAN
Cabo de potência
Cabo do resolver

Novo:
X_BMS X 060 M 20 065B 48 STD S1 PTC ENC P1N S1N F24
Drive  1600W / 48V / CAN / 2 STO inputs / Safety Integrity 
Level
Cabo de potência
Cabo do resolver

Descrição técnica da Solução:

Modo de velocidade
Loop de segurança com encoder
especial Sick loop no PLC de segurança 
Sick

Comunicação CanOpen com controlador 
desenvolvido pelo cliente

Histórias de sucesso da Bonfiglioli - Aplicação 1



5 Histórias de sucesso da Bonfiglioli

Descrição da aplicação
Motorização de 2 rodas em 4 de um robô AMR colaborativo.

Histórias de sucesso da Bonfiglioli - Aplicação 2



5 Histórias de sucesso da Bonfiglioli

Produto Bonfiglioli:

Designação: X_BMS F 070 B 10 102A 34 STD S1 PTC ENC F24 P2 S2

• 1000 kg (carga) + 200 kg da estrutura
• Velocidade nominal  2 m/s
• 4 rodas / 2 rodas de 4 são motorizadas

Especialidades:
• Solução compacta especial TQF + BMD de baixa tensão
• Baixa tensão (48VDC)
• Cabos / conectores de saída especiais (layout especial, design de conector especial, comprimento 

personalizado)
• Encoder especial BEI
• Carcaça especial do motor (usinada)

Histórias de sucesso da Bonfiglioli - Aplicação 2
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Como o administramos:

• Para obter a compactação excecional foi usado BMD 102 4Nm e versão compacta com redutor de precisão TQF 
para ter um comprimento total inferior a 250 mm.

• Alojamento de design Taylor para ser capaz de garantir um layout com diâmetro de 125 mm
• Encoder especial BEI para obter mais compactação e compatibilidade com o variador

• Alta capacidade de carga radial
• Solução especial com cabos e conectores flexíveis

Histórias de sucesso da Bonfiglioli - Aplicação 2
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Ciclos de trabalho típicos e dados da aplicação

Teremos o maior prazer em nos envolver e obter de você os ciclos típicos e os requisitos de projeto para 
otimizar o desempenho e maximizar os benefícios para sua aplicação AGV / AMRs.

Apoie-nos com informações típicas com os dados da aplicação AGVs / AMRs, como nós:

• Ciclo de trabalho operativo típico
• Carga útil
• Velocidade máxima
• Necessidade de compactação e layout
• Precisão…

Nossa equipe técnica irá analisar detalhadamente cada requisito específico e voltar com uma 
solução! Teremos a honra de contribuir para o vosso sucesso!



Obrigado


